Estructura del Master en Automatica y Robética

Madulo Asignatura

Robética Aplicada
Guiado y Navegacion de Robets
Ampliacion de Rebotica

Disefio ¥ Control de Robots
Interaccién Humano-Robot

Tendendas en Robotica

Sistemas Mo Lineales
Ampliacion de Control
Control Optimo y Adaptativo

Técnicas Avanzadas de Contrel por Computador

Automatizacion Automatizacion Avanzada

Programacion de Automatismos
Domidtica. Entornos Inteligentes
Wision

Computador

Vision por Computador

Técnicas Avanzadas de Vision por Computadaor

Inteligencia Artificial B Inteligenda Artifical

¥ Programacion

Inteligenda Artificial Aplicada

Programacion

Programacion Avanzada

Herramientas Basicas [ Matematicas para Automatica y Robotica

Modelado v Simulacien de Sistemas

Laboratorios Laboratorio de Automatica y Rebatica

Retos en Automatica y Robotica
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Seminarios v

Cursos vy Seminarios

Cursos y Conferencias

Practicas Practicas

Trabajo Fin de Master

Caracter

OB
op
op
op
OB
op
op
OB
op
OB

op
op

op

op

OB
ap

op
op
op

OB

Semestre

F= = P

Lol = R v I o

[

P

fuat

1-2
1-2

1-2
1-2

1-2

Créditos

G Lol G Gl | Gl

Gd G B B LW Gl G

[ 5}

12

Optativo 21

TFM 12



	Número de diapositiva 1

